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Цели освоения дисциплины (модуля) / практики

Дисциплина Системы управления электроподвижного состава раскрывается в
индикаторе ПК -6.5

Компетенции, формируемые в результате освоения дисциплины (модуля)/практики.
Индикаторы достижения компетенций

ПК-6 Способен разбираться в конструкции, принципах действия и закономерностях работы 
электрического и электронного оборудования электроподвижного состава.

ПК-6.5 Формулирует принципы управления ЭПС и разъясняет их реализацию через 
структуру объектов управления и работу силовых схем и схем управления ЭПС

В результате освоения дисциплины (модуля)/практики обучающийся должен

Знать:

Методы регулирования режимов работы ЭПС и схемы их

реализации, основные принципы управления эпс, их 

основные и вспомогательные цепи Уметь:

Выполнять расчеты параметров схем управления, тяговых, тормозных характеристик различных 

типов ЭПС, разбираться в схемных решениях при наборе тяговых и тормозных позиций

Владеть:

Навыками расчета основных тягово=энергетических характеристик ЭПС и навыками работы с 
электрическими силовыми схемами и схемами цепей управления в различных режимах работы ЭПС 
постоянного и переменного тока

Трудоёмкость дисциплины/практики: 4 ЗЕ.
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